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标准式样

NEW -
Series

值得信赖、满意的

承接样品的切断。请联系您附近的营业所。

●真空发生器1回路

●主臂产品夹1回路

●主臂料棒夹1回路

●多点置放功能（每轴999点）

●模组记忆内存（1000模）

●自动运转中位置微调功能

●各种待机位置设定
 （下降待机、模外待机、
   模上水平待机、后退待机）

●自由编程功能

●自由画面布局

●成形不良排出回路

●初期不良排出动作

●取样动作

●计数功能
 （初期不良排出计数、取样计数）

●移动侧固定侧取出

●横移途中姿势控制（缩短周期动作）

●路径动作（缩短周期动作）

●语言切换功能

●快速教示功能
 （教示快送功能、停止点功能、
   数值设定功能）

※１　使用空气压力真空气阀时另需要消耗46ℓ/min　　【　】内为OP式样

总公司　長野県上伊那郡南箕輪村4124-1   TEL : （0265）72-0111ISO9001 认证
※本产品目录所记载的内容若有变更，恕不另行通知。

哈模机械（上海）有限公司

上海市长宁区仙霞路345号东方世纪大厦9D-1
TEL : +86-21-62411402　+86-21-62290801
FAX : +86-21-62410494

大连事务所

大连市大连开发区发展公司大厦502房间
TEL : 0411-87535466
FAX : 0411-87614899

天津办事处

天津市南开发区南马路1588号如意大厦1-1-2705
TEL : 022-87355626
FAX : 022-87355626

哈模机械（深圳）有限公司

深圳市宝安中心区N5区宏发领域花园4栋 2623,2625室
TEL : （+86）755-88868177
FAX : （+86） 755-83862500

中山事务所

中山市港口镇幸福家庭12栋301室
TEL : 189-2386-2731

苏州事务所

苏州市工业园区胜浦镇翔浦路15号
TEL : （+86）512-6262-1776
FAX : （+86） 512-6262-1791



装箱机
ST Series

HRXⅢ系列

除湿干燥机
MDRⅡ Series

模温机
HMC-F Series

送料系统
TLWⅡ Series

切粒机
SPCⅡ Series

HRXⅢ 手控器

延续了RCA系列手控器操作面板的简洁操作模式。大幅度提高画面敏感度及处理速
度。

应用人体工学设计，轻便小巧

多色LED显示，提高视
觉分辨度。

采用8.4型XGA（1024×768）高清液晶屏。
26万像素的高清视觉。

简洁 3 档位安全开关设
计，确保使用安全。

哈模独创的旋转键盘、
PUSH操作键提升了操作
速度。

  (intelligent) controller

性能提高 缩短模具
切换工时

降低不良率 降低购入后
的成本

●超长行程式样
150 系列上下行程可达 1000mm、

350系列上下行程可达1400mm。

●增加高负载机型
增加 150 系列上下负载可达 12kg 机

型、同时降低了埋入治具微震。

●取出周期缩短

●提升搬运负载能力
● 可对应模内埋入治具
● 可对应多点置放等治具

●外部设备联动（注塑机⇔机械手

⇔周边设备）等，可进行统一设

定/统一开机/统一画面控制（与

哈模公司周边设备联动时)

●治具快换装置

●强大的模组记忆功能

●外部设备联动（注塑机⇔机械手

⇔周边设备）等，可进行统一设

定/统一开机/统一画面控制（与

哈模公司周边设备联动时)

●各类监视开关联动，

 发送报警信息

 （与哈模公司周边设备联动时)

●简易动作程序编辑

 （自由编程功能）

●优质化设计，大幅度缩短（最大20%）取出周期。
● 分析机体构造、调整机体重心、最大增加69%的韧性强度。减少

取出动作时的微震，缩短制动时间。
● 上下手臂重心平衡/重置驱动格式。合理抑制引拔部的外力扭曲，

实现速度提升。

●提升搬运负载能力
150系列 5kg→7kg（业内最大）

350系列 10kg→12kg

可对应模内埋入多点置放等治具

●自由编程功能
● 客户可在 i 系列的手控器上任意编

制动作程序。
● 可使用电脑（离线）任意编制动作程

序。
● 模具名称、动作点、各类名称、可使

用汉字、英数和其他外来语进行输

入。

●自由画面布局
可将常用功能固定在操作屏幕上

●提示灯（7色）
启动・停止・异常等，可用7种色彩显示机械手状态。

●周边设备通信 ●简易治具快换装置

最新设计的简易治具快换装置，大幅

度缩短了更换治具的时间。（100～

250系列）



■ 机型的表示方式

HRXⅢ-150GWi-W
S ：3轴单节手臂结构
G ：5轴单节手臂结构

SW ：3轴双节手臂结构
GW ：5轴双节手臂结构
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A B C D E G H I J K L M N O P Q R S T U V W X Y Z

100GWi 2289 1200 375 714 1345 366 1069 1069 367 130 180 733 800 850 700 251 144 156 95 170 280 60 240 25 14

150GWi 2449 1400 335 714 1443 366 1149 1149 387 150 200 753 900 950 800 251 144 156 95 170 280 60 240 25 14

250GWi 2689 1600 375 714 1447 381 1429 1429 487 250 300 853 1200 1250 785 232 125 128 80 200 430 75 370 25 18

350GWi 2849 1800 335 714 1742 381 1499 1499 557 300 350 923 1200 1250 1075 227 120 123 80 200 530 75 470 25 18

A B C D E G H I J K L M N O P Q R S T U V W X Y Z

100Gi 2289 1200 375 714 1345 366 1378 1391 367 130 180 733 700 750 700 192.5 124.5 147.5 45 170 280 60 240 25 14

150Gi 2449 1400 335 714 1443 366 1498 1511 387 150 200 753 800 850 800 192.5 124.5 147.5 45 170 280 60 240 25 14

250Gi 2689 1600 375 714 1443 381 1798 1811 487 250 300 853 1000 1050 785 177.5 109.5 147.5 30 200 430 75 370 25 18

HRXⅢ（单节系） HRXⅢ（双节系）
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高搬运负载机型

电控型号（HRS-1500）
系列名称 对应注塑机吨位

重新改良设备机体，
提高速度、增加搬运负载能力。

※１　使用空气压力真空气阀时另需要消耗46ℓ/min　　【　】内为OP式样 ※１　使用空气压力真空气阀时另需要消耗46ℓ/min　　【　】内为OP式样

优质化设计，大幅度缩短取出周期、

增加搬运负载能力和机型种类，

提高客户的生产性能。
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■ 机型的表示方式

HRXⅢ-150GWi-Ry-W

HRXⅢ-100Si-Ry HRXⅢ-100Gi-Ry HRXⅢ-150Si-Ry HRXⅢ-150Gi-Ry HRXⅢ-250Si-Ry HRXⅢ-250Gi-Ry HRXⅢ-100SWi-
Ry

HRXⅢ-100GWi-
Ry

HRXⅢ-150SWi-
Ry

HRXⅢ-150GWi-
Ry

HRXⅢ-250SWi-
Ry

HRXⅢ-250GWi-
Ry

HRXⅢ-350SWi-
Ry

HRXⅢ-350GWi-
Ry

HRXⅢ-150SWi-
Ry-W

HRXⅢ-150GWi-
Ry-W
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系列名称 对应注塑机吨位

S ：3轴单节手臂结构
G ：5轴单节手臂结构

SW ：3轴双节手臂结构
GW ：5轴双节手臂结构

高搬运负载机型

电控型号（HRS-1500）

Ry ：Ry+Rx 的2轴姿势伺服驱动系列
Rz ：Rz+Rx 的2轴姿势伺服驱动系列

可选2种伺服控制姿势式样

A B C D E G H I J K L M N O P Q R S T U V W X Y Z

100Gi-Ｒｙ 2289 1200 375 714 1445 366 1377 1390 367 130 180 732 700 750 721.5 214 146 169 45 170 280 60 240 25 14

150Gi-Ｒｙ 2249 1400 335 714 1543 366 1498 1511 387 150 200 753 800 850 821.5 214 146 169 45 170 280 60 240 25 14

250Gi-Ｒｙ 2689 1600 375 714 1543 381 1798 1811 487 250 300 853 1000 1050 806.5 199 131 145 30 200 430 75 370 25 18

100Gi-Ｒz 2289 1200 375 714 1445 366 1378 1391 367 130 180 733 700 750 701 243.5 175.5 198.5 45 170 280 60 240 25 14

150Gi-Ｒz 2449 1400 335 714 1543 366 1498 1511 387 150 200 753 800 850 801 243.5 175.5 198.5 45 170 280 60 240 25 14

250Gi-Ｒz 2689 1600 375 714 1543 381 1798 1811 487 250 300 853 1000 1050 786 228.5 160.5 174.5 30 200 430 75 370 25 18

A B C D E G H I J K L M N O P Q R S T U V W X Y Z

100GWi-Ｒｙ 2289 1200 375 714 1445 366 1130 1089 367 130 180 733 800 850 722 273 166 178 95 170 280 60 240 25 14

150GWi-Ｒｙ 2449 1400 335 714 1543 366 1210 1149 387 150 200 753 900 950 822 273 166 178 95 170 280 60 240 25 14

150GWi-Ｒｙ-Ｗ 2449 1400 335 714 1543 366 1210 1149 387 130 200 753 900 950 820 271 164 176 95 170 280 60 240 25 14

250GWi-Ｒｙ 2689 1600 375 714 1547 381 1490 1429 487 250 300 853 1200 1250 807 254 147 150 80 200 430 75 370 25 18

350GWi-Ｒｙ 2849 1800 335 714 1842 381 1560 1499 557 300 350 923 1200 1250 1104 149 256 152 80 200 530 75 470 25 18

100GWi-Ｒz 2289 1200 375 714 1445 366 1130 1089 367 130 180 733 800 850 701 302 195 207 95 170 280 60 240 25 14

150GWi-Ｒz 2449 1400 335 714 1543 366 1210 1149 387 150 200 753 900 950 801 302 195 207 95 170 280 60 240 25 14

150GWi-Ｒz-Ｗ 2449 1400 335 714 1543 366 1210 1149 387 130 200 753 900 950 810 311 204 216 95 170 280 60 240 25 14

250GWi-Ｒz 2689 1600 375 714 1547 381 1490 1429 487 250 300 853 1200 1250 786 283 176 179 80 200 430 75 370 25 18

350GWi-Ｒz 2849 1800 335 714 1842 381 1560 1499 557 300 350 923 1200 1250 1094 296 189 192 80 200 530 75 470 25 18

HRXⅢ（单节系） HRXⅢ（双节系）

※１　使用空气压力真空气阀时另需要消耗46ℓ/min　　【　】内为OP式样 ※１　使用空气压力真空气阀时另需要消耗46ℓ/min　　【　】内为OP式样

可从（Ry系列Rz 系列）中选择 2种伺服驱动姿势式样。
可根据产品开放、二次加工机联动需求等选择配置。


